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Controlo de Velocidade de um Motor de Inducéao

Variar a —>» Motor DC Encoder

> a Encod
Velocidade Motor Indugédo [ Encoder |
JULT 1 M6dulo PWM JUL 1
v L v
Conversor F-V Conversor F-V
|_+ ________ - —I
VMDC | erro |

| I

I f + 1 VMI

l |

Controlo




